Nabidka systému rozpoznavani SPZ pro parkovaci a vjezdové systémy 060425
Vazeny pane,

na zakladé naseho jednani Vam posilam cenovou kalkulaci na dodavky systému
rozpoznavani SPZ LOOK.
Navrh vychazi z nasledujicich pfedpokladu:

e Dodavka bude obsahovat pouze dodavku a zprovoznéni systému Look
dle nize uvedenych parametrl bez kamer a jakychkoli dalSich
instala¢nich praci

e Kamery budou umistény tak, aby to vyhovovalo rozpoznavacimu SW.

e K PC bude privedeno napajeci napéti 220V, signal z kamer v PALu
zakonc¢eno konektorem BNC

Konsigna Solution doda systém rozpoznavani SPZ:

e PC v€. Monitoru, Grabbovaci karta (HW kli¢)

e na PC nainstalovany SW (zahrnujici Win XP Prof. CZ, 1x Sybase SQL
Anywhere Standalone Engine, grabbovaci engine, rozpoznavaci SW
Look) na rozpoznavani SPZ a vytvareni seznamu projetych vozidel,
dalSi funkce viz. Navrh feSeni systému

e nastaveni rozpoznavacich parametrd, zaskoleni obsluhy, zaruka a
servis 2 roky

Vysledna cena se sklada z nékolika ¢asti.
1) HW — PC, Monitor, UPS, karty
2) SW — Windows, SQL, LOOK, Carmen

3) Instalaci, zaskoleni obsluhy

Podrobnéjsi specifikace komponent systému:

1 PC (obecné):

P4 2,8G/512MB DDR/CD/ 160 GB/ KB CZ
UPS

Monitor CRT 17¢

Grabbovaci karta (HW kli¢)

2 SW (obecné):
WINDOWS: Win XP CZ
SQL: Engine,

Carmen

LOOK

3 Kamery:
Pro potfeby systému jsou dostatecné Cernobilé kamery. Pro lepSi komfort obsluhy
doporucujeme pouzivat barevné kamery.



Navrhy feSeni systému:

Alternativa 1)

Obsluha bude vidét na monitoru video signal z kamer, proces rozpoznavani,
vytvareni seznamu projetych SPZ pro kazdou kameru v misté prujezdu.

V seznamu bude zobrazeno: SPZ, datum a ¢as, identifikace kamery z niz byla SPZ
pofizena, filtra¢ni modul umoznujici vyhledavat v seznamu podle data, kamery a SPZ.

Alternativa 2)

Vzhledem ke zvySenym pozadavkum na ochranu parkovist proti odcizeni a poskozeni
vozidel navrhujeme nasledujici konfiguraci systému.

Rozpoznavani SPZ na pfijezdu a na odjezdu po jedné kamerfe a sou€asné ukladani
fotografii ze dvou kamer na pfijezdu i odjezdu coz je dohromady 6 kamer

Do jednoho PC zavedeme signal ze vSech kamer. Kamery €. 1 a 4 budou pouzity na
rozpoznavani SPZ a kamery €. 2, 3, 5, 6 na ukladani fotek (1,2,3 — pfijezd a 4,5,6 — odjezd).
ProtoZe naSe grabbovaci karty maji 4 vstupy pouzijeme dvé karty. Z tohoto divodu je nutné
maximalné vykonné PC.

PFi pouziti dvou karet se vysledna cena zvysi o0 20.000,- K¢&.

Obsluha bude vidét na monitoru video signal z kamer €.1 a 4, proces rozpoznavani,
vytvareni seznamu projetych SPZ pro kazdou kameru v misté prujezdu. Tuto informaci je
mozno doplnit o vjezdové foto v okamziku odjizdéni vozidla.

V seznamu bude zobrazeno: SPZ, datum a ¢as pfijezdu a pfipadné odjezdu, identifikace
kamery z niz byla SPZ pofizena na pfijezdu a odjezdu, filtrani modul umoznujici vyhledavat
v seznamu podle data, kamery a SPZ. Ke kazdé polozce SPZ budou pfifazena i pfehledova
fota z odpovidajicich kamer. Nastaveni rozpoznavacich parametrd, automaticka aktualizace
databaze.

Kamery: V kazdém pfipadé pro spravné rozpoznavani a ¢teni SPZ je jako
nejvhodnéjsi nainstalovat kamery s €asem uzavérky min. 1/2000s. Pro ucely systému LOOK
jsou dostadujici Cernobilé kamery. Kamery systém PAL. Vysledna velikost SPZ na obrazku
pro spravnou funkci systému by méla byt Sitka SPZ 1/3 az 1/4 Sifky obrazu a vySka pismen
12bodl. Kamery budou zaméfeny na misto pfed zavorou, aby systém rozpoznaval SPZ
vozidel stojicich pfed zavorou.

Veskera navrhovana feSeni je nutno pred instalaci odzkou$et a tim maximalné
eliminovat mozné nasledné chyby a tim i opravy nebo Upravy. Je samoziejmé, Ze ¢im vice
se priblizime optimalnim podminkam umisténi kamer, tim niz§i bude procento chybovosti
celého systému.



[Look ano/ne

zakladni moduly o C
Monitoring + nastaveni + historie ano
Vizualni identifikace ano
Lokalni db ano
Centralni db ne
Registr ano
Aut. aktualizace ano
UZivatelé ano

pfidavné moduly  |Filtrovani v historii ano
Alarmy ano
Automaticky export dat ne
GSM/GPRS komunikace ne
GPS lokace (SMS) ne
Tisk ano
Prifazeni Pfij a Odj. SPZ ano

Nabidkova cena: pro jeden samostatny systém (Alternativa 1)

|Po|oika

Cena bez DPH

PC + UPS

cca 30 000,00 Kg

Grabbovaci

karta

Software: Rozpoznavaci Engine, LOOK, Sybase DB Engine (Server + klient) + 1x

170 500,00 K¢

Skolent, projekt

9 000,00 Kd

Celkem cca

209 500,00 K&

Cena pri alternativé 2 je vyssi o 20.000,-

Toto je cena za zakladni konfiguraci SW. Pfi zvlast naro€nych pozadavcich zékaznika

pocitame 1.100,- K¢ za hodinu prace naseho SW oddéleni. Na zakladé zkuSenosti tato cena
nepresahuje 30.000,- K&.

Dale nabizime udrzbu systému, Hot line, HelpDesk

Databazoveé prostiedi: Sybase SQL Standalone Engine
Rozpoznavaci engine: Carmen 5.0

Dodaci Ihuta systému je 4 — 6 tydn(.

Veskeré ceny jsou v Ké bez DPH.

cena 1 500,- mésicné



Kamery:

Pro dosazeni kvalitniho signélu potfebného pro bezproblémovy provoz systému LOOK je optimalni
rozmisténi kamer, pro parkovaci systémy a vjezdy do aredlu, ukazano na nasledujicim obrazku.

infra lamp

Dalsi podminka pro dobré vyhodnoceni SPZ je Uhel umisténi kamery a vozidla. Tento Uhel by mél byt
co nejmensi, pak je ¢tené vozidlo maximalni moznou dobu v zabéru kamery a SPZ je stranové
nezkreslena.
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Charakteristika systému LOOK

Systém LOOK byl navrhnut za 0Celem rozpoznavani SPZ jedoucich aut.
Jednim z kli¢ovych znaku systému je Siroké spektrum pouzitelnosti:

monitoring parkovist spojeny s parkovacim systémem
vjezd do chranénych objekt(

sledovani vozl na hrani€nich pfechodech, monitorovanych klicovych
uzlech ve vnitrozemi, kdekoli v provozu (mobilni systém), atd.

Této variability je dosazeno modularnim slozenim systému.

LOOK

jadro - je zédkladem vSech aplikaci, toto jadro dostava obraz z CCD
videokamery nebo ze zaznamu (standardné ve formatu PAL/NTSC) a
rozpoznané fetézce v ASCI formatu nabizi k dalSimu zpracovani.

filtry - podle zadanych kritérii odfiltruji nepfesné fetézce
moduly - zpracovavaji vysledné SPZ a vytvari jednotlivé vystupy

Vlastnosti systému LOOK:

zpracovavani v readlném case
vysoké procento spolehlivosti

prebira vSechny vyhody operaéniho systému Windows 2000
Professional, nebo Windows XP:

o multitasking (na pocitaci mohou bézet také jiné aplikace)
o snadné ovladani, atd.
rozpoznavani SPZ bez ohledu na barevné provedeni a zem plvodu

rozpoznavani v8ech SPZ, které jsou v zorném poli (moznost sledovat
nékolik jizdnich pruhd najednou za pomoci jediné kamery)

rozpoznavani znecisténych nebo malo kontrastnich SPZ
modularni feseni

moznost propojeni s informaénim systémem

vytvareni seznamu vozidel na vjezdu a vyjezdu a jejich porovnani
kontrola stavu parkovacich mist

tisk dennich sestav

snadné a nenakladné prizpusobeni systému pozadavkim uzivatele
automatizovana aktualizace soubor( s daty pfes intranet &i internet
dal$i moznosti vyuziti detekce pohybu

zabezpeceni proti kradezim

Uzké propojeni se standardnimi parkovacimi systémy



Funkce parkovaciho systému

Funkci systému lze rozdélit do nékolika nasledujicich krokd (pfiklad

kombinace firemniho a placeného parkovisté):

1.
2.

Vozidlo zastavi pfed zavorou a kamerou je sejmuta jeho SPZ.

Systém porovna rozpoznanou SPZ se svou firemni databazi a pokud ma
vozidlo povolen volny vjezd da pokyn ke zvednuti zavory. Pro placené
parkovani fidi¢ je automaticky vytistén parkovaci listek s rozpoznanou
SPZ, coz je zaroven signalem pro uvolnéni vjezdu.

Zaroven systém zapiSe vozidlo do seznamu pfijetych vozidel s datem a
¢asem vjezdu a pripadné ulozZi fotografii vjizdéjiciho vozidla.

Na obrazovce je zobrazovan aktudlni stav volnych i obsazenych
parkovacich mist.

Pfed odjezdem u platebniho stojanu po precteni parkovaciho lisku
zobrazi cenu parkovného a po zaplaceni vytiskne uctenku.

Pfi odjezdu z placeného stani systém zjisti, zdali bylo parkovné
zaplaceno a obsluze nabidne k zobrazeni vjezdovou a vyjezdovou
fotografii. Pokud je vSe v poradku, uvolni vyjezd.

Pfi odjezdu zfiremniho parkovisté opét kontroluje SPZ s vlastni

databazi.

Systém vytvafi seznam rozpoznanych SPZ, ktery je mozno dale

zpracovavat (statistiky, bezpe¢nostni opatfeni,...).

Jednotlivé kroky a funkce systému Ize variabilné pfizplsobit a kombinovat

S

béznymi vlastnostmi parkovacich systému.

Standardni funkce

Provoz:

Zobrazuje aktualni stav, ktery snimaji az dvé kamery soucasné —

rozpoznanou SPZ a fotografie pro porovnani spolu s vysledkem kontroly

spravnosti.



Seznam:

Systém vytvari seznam vSech rozpoznanych SPZ s ¢asem a datem
prujezdu a pfipadné i fotografii.

Ovladani vjezdovych a vyjezdovych zafizeni:
Systém na zakladé rozpoznané SPZ ovlada zavoru, semafor a dalsi
periferie.

Identifikace pritomnosti vozu:

Systém dostava z vnéjsiho ¢idla polohy (kamera, smycka...) informaci o
pritomnosti vozu. V pfipadé, Zze byl systém informovan o pfitomnosti
vozidla, ale nebyla nactena zadna SPZ, upozorni obsluhu.

Vjezdova parkovaci karta:

Pfi vjezdu vozidla vytiskne parkovaci kartu SPZ s datem a ¢asem (v
pfipadé abonenta, jehoz data jsou uloZzena v databazi s dal$imi udaji)

Povoleni odjezdu:

UmoZznuje zvlast nastavit povoleni odjezdu, napf. v navaznosti na firemni
IS (po zaplaceni zbozi, dle Easovych zén, pracovni den/svatek atp.)

Sledovana vozidla:

UmoZnuje vytvofit seznam vozidel, pfi jejichZ detekovani systém zobrazi
vystrahu ¢i upozornéni spolu se zvukovym signalem.

Autorizovany pristup:

Kazdy uzivatel ma pfifazena pouze urcita prava opravnujici jej pouze k
danym cinnostem. Systém je spustitelny pouze po zadani hesla, podle
kterého se dany uzivatel identifikuje.

Prace se ziskanymi udaji:

Systém umoznuje snadno vyuzivat vSech moznosti, které jsou obvyklé pfi
praci s daty:

vyhledavani podle zvoleného klice

o tfidéni

e filtrovani

e hromadné operace

Tiskové vystupy:
Umoznuje tvorbu tiskovych sestav/exportu.



